PUESTA EN MARCHA BASICA ALTIVAR 320

1. COMPROBAR TENSION DE ALIMENTACION

Se ha de comprobar que la tension de la red es compatible con

Altivar 320
i i id i ATV320U04N4B
la tensién de alimentacion del variador. iy SR
La tension de alimentacion la podemos encontrar en la placa de ; kW 380450:';
caracteristicas ubicada en el lateral del variador. e T oo e
cytput 0..599 0..599
En este caso, el variador se alimenta a una tensién TRIFASICA it R
de 380-500V. SCCR for rabog e techon et o Arvof geliv iaied
?‘SUC £put£u;\‘2‘GM DuOui&uzl:CuAWGhl
Ademds de la tension de alimentacién, en la placa de |[[0& IP20 rwwistsim  Cupd2ezsnim)
caracteristicas podemos encontrar otros pardmetros como: c € @ E‘
- Tipo de producto >> Altivar 320 ® T —
- Referencia comercial >> ATV320U04N4B "II I" |II| ”"I"l """ II |||
- Especificaciones de potencia >>4 kW —5 Hp | Made in Indonesia 880848101001 |

Con los ultimos digitos de la referencia comercial podemos saber la tensidn de alimentacion del
variador.

ATV320***M2 200 V Monofasico ATV320***N4 400 V Trifasico
ATV320***M3C 200 V Trifasico ATV320***S6C 600 V Trifasico

2. CABLEAR LA ENTRADA DE RED Y LA SALIDA DEL VARIADOR

Segun la referencia del variador, se realiza esta conexidn de diferente manera. Los variadores
con las siguientes referencias tienen la alimentacion por la parte superior y la salida a motor por
la parte inferior del equipo.

ATV320U**M2B ATV320U**M2C ATV320U**N4C
ATV320***N4B ATV320***M3C ATV320***S6C

Para el resto de referencias, tanto la alimentacién del equipo como la salida a motor se realiza
por la parte inferior.
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PUESTA EN MARCHA BASICA ALTIVAR 320

ATV320U**M2B
ATV320***N4B
ATV320U**M2C
ATV320**M3C
ATV320U**N4C
ATV320***S6C

RESTO DE REFERENCIAS
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PUESTA EN MARCHA BASICA ALTIVAR 320

3. CABLEAR BORNERO DE CONTROL

Para el cableado de control se utilizan 2 hilos

DI1 >> Marcha Adelante
DI2 >> Marcha Atras

Para dar orden de marcha adelante hay que dar tension entre los bornes +24V y DI1

Si la referencia de velocidad viene a través de un potenciémetro externo. Este potencidmetro
se ha de colocar entre los terminales (+10V, Al1, COM).
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PUESTA EN MARCHA BASICA ALTIVAR 320

4. AJUSTES DE LOS PARAMETROS DE CONTROL

ConF >> FuLL >> SiM- [ARRAQUE RAPIDO]

_v( %:Q:s \v+ @ = ENT @: ESC

NOTA. Los Parametros Con fondo gris son los principales
parametros a configurar en la primera puesta en marcha.

Codigo Descripcion Ajuste Fabrica
[Control 2/3 hilos]

tcc [Ctrl. 2 hilos] (2C) Control 2 hilos (funcionamiento por nivel) 2C
[Ctrl. 3 hilos] (3C) Control 3 hilos (funcionamiento por pulso)

[Macro Configuracién]

CFG [MarchaParo](StS)>Arranque/parada [Uso General](GEn)>Uso General [MarchaParo]
[Manutenc.](HdG)>Manutencién [Regul. PID](Pid)>Regulacion PID StS
[Elevacion](HSt)>Elevacidn [Bus Com.](nEt)>Bus de comunicacién
[Macro personalizado]

CCFG Pardmetro de sélo lectura que se visualiza si se modifica al menos un parametro de la
macro configuracion

bEr [Frecuent.:ia Est’éndar motor] 50.0
Frecuencia estandar del motor (Hz)

nPr [Potencia nominal motor] Calibre
Potencia nominal del motor seguiin placa motor (KW) Variador

uns [Tensién nominal motor] Calibre
Tension nominal del motor en la placa de caracteristicas del motor (V) Variador

nCr [Intensidad nominal motor] Calibre
Corriente nominal del motor en la placa de caracteristicas del motor (A) Variador
[Frecuencia nominal motor]

FrS . . P 50
Frecuencia nominal del motor en la placa de caracteristicas (Hz)

nSP [Velocidad nominal motor] Calibre
Velocidad nominal del motor en la placa de caracteristicas del motor (rpm) Variador
[Frecuencia Maxima]

tFr Valor maximo de la frecuencia permitida. No debe superar 10 veces el valor de la 60
Frecuencia Nominal

tun [Autoajuste] no

tus [Estado Autoajuste] tAb

Stun [Autoajuste usado] tAb

itH [Intensidad Térmica motor] Calibre
Corriente nominal del motor en la placa de caracteristicas del motor (A) Variador

ACC [l:\celeracién] 5 3.0
Tiempo de aceleracion (s)

dEC [I?eceleracién] 5 3.0
Tiempo de deceleracion (s)

LSP [Velocida.d minima] o 0.0
Frecuencia del motor con referencia minima (Hz)

HSP [Velocidad maximal] 50.0

Frecuencia del motor con referencia maxima (Hz)
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ACC
Aceleracién

| SIM DEC
Arranque Rapido Deceleracién

LSP

SET | Velocidad Minima

Ajustes

| | HSP
Velocidad Méxima

ith
' Corriente térmica
motor

Datos Placa Motor

]

DRC

Control

| | Ctt
Tipo Control Motor

tcc
Control 2/3 hilos

| tet
Tipo control 2 hilos

R1
Config. Relé 1

I_o

Entradas/Salidas R2

Config. Relé 2

|

Configuracion Al

CONF — FULL -

L4 Configuracién AO
MON

Frl
Canal de ref. 1

REF

CTL L1 CHCF
Control Perfil SEP/SIM

| | CD1
Canal de Control 1

oAi
Operacidn consigna

Fb

— L, rPt
Bloque de funcién | [

Rampa

Stt
—  Configuracion
parada

PSS
Velocidades
preseleccionadas

I

FUN

—  Funciones de =

aplicacion uPd
+/ - velocidad

com

S blc
Comunicacion

Control de freno

| | FLT | Pid
Defectos Regulador PID

Prl
‘= Consigna PID

Preseleccionada




