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;Como asignar el error externo a una entrada
digital del ATV 630?

1. En el Menl general ingresamos al sub menu Ajustes Completos.

INLF‘ +30 .0 Hz
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2. En el sub menu Ajustes Completos elegimos el parametro Manejo
error/adv.

Ajuzte: Completos
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3. En el parametro Manejo error/adv elegimos la opcion Error Externo.

100 2, Termm
B —E=—13:21

Recuper. al vuelo

Dezhab. detec.error
Errar Externo

PERDIDA FASE MOTO,
PERDIDA FASE RED

e |

4. En Error Externo entramos a la opcion Asig. Error externo.

INLF‘ +30 .0 Hz

Azig. error externo Mo azignado

Feszp. errar externo Stop Rueda Libre
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9. En Asig. Error externo se despliega una lista con entradas digitales, donde
podremos elegir cual queremos asignar para esta funcion.

MLF +30 0 Hz 000 2, Terrm
B —E—13:2

Azig. error externo

Mo azignado

6. Salimos de Asig. Error externo e ingresamos a Resp. Error externo.

Azig. error externo Mo azignado

Reszp. error externo Stop Rueda Libre
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7. En la opcion Resp. Error externo configuraremos que queremos que
realice el equipo cuando la funcion error externo se active.
La seleccion de esta funcion se determina dependiendo el proceso, y
siempre salvaguardando la integridad humana.

ML +30 O Hz 000 2, Terrn
B —E=—1300
Fezp. error externo

lgnorar
Stop Fueda Libre o
For 5TT

Yelocidad Réplica

Velocidad Mantenida
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